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' PRISES ET COMMANDES

1 - Volet porte-cassette.

2 - Témoin d'enregistrement.

3 - Touche pause « i1 ».

4 - Touche défilement avant rapide « pp ».

5 - Touche défilement arriére rapide « <4 ».

6 - Touche lecture « pp ».

7 - Touche enregistrement « @ ».

8 - Touche arrét et éjection de la cassette « W ».
9 - Compteur de bande et touche de mise a zéro.
10 - Prise alimentation extérieure.

11 - Fiche alimentation a brancher dans la prise (10).

12 - Adaptateur secteur.

13 - Fiche DIN de raccordement a I'ordinateur.

CARACTERISTIQUES PRINCIPALES

TYPE D'APPAREIL : Lecteur-enregistreur de programmes & cassettes.
ALIMENTATION :  Extérieure 12 V a coufant continu.
CONSOMMATION : 120 mA en position lecture.

DIMENSIONS : L. 115 - H.32 - P. 188 mm.

MASSE : 530 g.

CASSETTES UTILISABLES : C30aC90 a oxydé de fer.

COMPTEUR : 3 chiffres, affichage mécanique.

VITESSE DE DEFILEMENT : 4,75 cm/s 3 %.

VITESSE DE TRANSMISSION : 900 bauds (1 baud = 1 bit par seconde).

DUREE DE REBOBINAGE : 110 s avec cassette C 60.
FLUCTUATIONS TOTALES : <045 % créte (pleurage et scintillement).
CAPACITE DE STOCKAGE : 150 k mots avec une cassette de 30 mn.
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PRISES ET COMMANDES

1 - Volet porte-cassette.

2 - Témoin d’enregistrement.

3 - Touche pause « Il ».

4 - Touche défilement avant rapide « pp ».
5 - Touche défilement arriére rapide « <4 ».
6 - Touche lecture « pp ».

7 - Touche enregistrement « @ ».

10 - Prise alimentation extérieure.

12 - Adaptateur secteur.

13 - Fiche DIN de raccordement a l'ordinateur.

CARACTERISTIQUES PRINCIPALES

TYPE D'APPAREIL
ALIMENTATION
CONSOMMATION
DIMENSIONS

MASSE

CASSETTES UTILISABLES
COMPTEUR

VITESSE DE DEFILEMENT

VITESSE DE TRANSMISSION :

DUREE DE REBOBINAGE
FLUCTUATIONS TOTALES
CAPACITE DE STOCKAGE

Lecteur-enregistreur de programmes a cassettes.
Extérieure 12 V a courant continu.

120 mA en position lecture.

L. 115 - H. 32 - P. 188 mm.

530 g.

C 30 a C90 a oxyde de fer.

3 chiffres, affichage mécanique.

4,75 cm/s *3 %.

900 bauds (1 baud = 1 bit par seconde).
110 s avec cassette C 60._

< 045 % créte (pleurage“et scintillement).

150 k mots avec une cassette de 30 mn.
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8 - Touche arrét et gjection de la cassette « W ».

9 - Compteur de bande et touche de mise a zéro.

11 - Fiche alimentation & brancher dans la prise (10).
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Il - PRINCIPE DE FONCTIONNEMENT"

Le lecteur-enregistreur de programmes est muni d’une téte enregistrement-lecture stéréophonique.

— une voie digitale :

— une voie audio lecture.

il peut stocker 150 k mots sur une cassette de 30 mn, 50 k mots sur une cassette de

de 900 bauds (bits/seconde) ;
de programmes et l'unité centrale (par l'inter

Le signal digital est transmis a la vitesse

asynchrone. (Voir figure ci-dessous).

lecture et enregistrement

10 mn.

la liaison entre le lecteur-enregistreur

médiaire du 6846 - ROM - 1/0 - timer) est une liaison série de type

L] L
I UNITE CENTRALE 1
Ty —» Vec =+ 5v
Son
- =~ ordinateur 550 o 29kQ
LECTEUR ENREGISTREUR " ez
4,7y
I Son téléviseur
. | rise SCART
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12 |'C0 T "¢7 CONTROLE
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P
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A digitale 5f s orrie 2k ROM + TIMER + PIA PORT C
TIMER
e
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A, —A D, -D
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——————
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>
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Mot de 8 bits transmis :

5"—| ["f"T“’.“T"T“r'r'*—j.
¥
bo ! b1:b2:b3:b4:b5:bs:b7:
ov (P TR D S IR S S S |

1bit de
start 30"

octet a transmettre 2

bits de
stop a‘1”

L'octet & transmettre est précédé d'un bit de start

(niveau 0) et suivi de deux bits de stop

(niveau 1).

En I'absence de mot a transmettre on positionne la
ligne de transmission au niveau « 1 »,

Afin d'éviter toute déformation par l'ensemble téte-
bande magnétique, un codage en fréquence des bits
«0» et «1» estréalisé.
— pour les bits « 0 »,
5 periodes de signai carré TTL;
durée d'un bit: 51,4500 =
— pour les bits « 1 »,
7 periodes de signai carré TTL . frequence 5,3 kHz.
durée d'un bit: 7 ¢ 18300 — 1.1 ms.

frequence 4,5 kHz.
1,1 ms.

PRINCIPE DE FONCTIONNEMENT

"1
ny. |



Les opérations de codage et de transmission de
caracteres sont réalisés par des programmes
spéciaux inclus dans le moniteur de l'unité centrale.
Au niveau matériel les signaux correspondants sont
générés par le circuit 6846 (voir figure précédente) :
ce circuit comporte un « timer » qui fournit sur sa
sortie T, un signal « carré » dont la fréquence est
programmable ; c'est ce signal qui est transmis &
I'entrée digitale pour étre enregistré.

1. ENREGISTREMENT VOIE DIGITALE
Le signal de I'entrée digitale est appliqué directe-
ment a la téte d'enregistrement.

V (entrée

S
ML) —

__ . V{c10en position
enregistrement)

2. LECTURE VOIE DIGITALE

Le signal enregistré sur la bande magnétique (5
périodes de 222 ps pour un «0s, 7 périodes de
158,7 us pour un « 1 » sans rupture de phase} est
amplifié par les transistors TK01 et TK02 et écrété
par UKO01. :

Le signal est ensuite appliqué a deux filtres sélectifs

accordés I'un ¥ 4,5 kHz, l'autre 2 63 kHz. A leur
sortie, les enveloppes des signaux sont en opposi-
tion de phase. )

Les circuits de détection DK 03, RK 17, RK 18, CK 17
et DK 04, RK 24, RK 25, CK 18 éliminent les fréquen-
ces porteuses : l'enveloppe est détectée. Les deux

.enveloppes sont envoyées au comparateur (UK 01).

A la coupure des deux enveloppes en opposition de
phase correspond un changement d'état de sortie du
comparateur.

Le signal stocké sur la bande magnétique est donc
transformé en signal digital et peut étre envoyé a
l'unité centrale (voir schéma synoptique et oscillo-
grammes). .

3. LECTURE VOIE AUDIO

Le role de cette partie du lecteur-enregistreur de
programmes est d'amplifier le signal enregistré sur
une cassette préenregistrée. Cette partie ne fonction-
ne que pour la lecture; elle se compose d'un
amplificateur assurant a la fois I'amplification et la
correction du signal issu de la téte de lecture.

L'amplificateur utilise un montage a deux transistors
TKO05 et TK06 a liaison directe. Les composants
RK 33, RK 34 et CKO07 permettent la correction du
signal.

4. EFFACEMENT
La téte d'effacement fonctionne & courant continu.

5. COMMANDE MOTEUR

Entrée de commande moteur 2 «0» : le moteur
démarre.
Entrée de commande moteur a «1» : le moteur

s'arréte et la sortie digitale est au niveau «1 ».

PRINCIPE DE FONCTIONNEMENT
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VI - CONTROLES ET REGLAGES - KONTROLLEN UND EINSTELLUNGEN -
CONTROLS AND SETTINGS

A - RFGLAGE DE L'AZIMUT DE

LA TETE D'ENREGISTREMENT/

LECTURE

Conditions de réglage

— Introduire une cassette de test réglage
d'azimut 10 kHz dans "appareil.

- Brancher un oscilioscope double voies

aux sorties 1 et 7 dé k03

— Position des commandes: tou-
che « Py enfonceée

Réglage

- Régler I'azimut afin a’obtenir, sur les
deux voies, ‘@ maximum de tension

sinusoidate. Si nécessaire favoriser le
maximum sur !a vcie digitaie (7 de
1kQ3i. La différence doit &tre au plus de
1.5 dB a 10 kHz.

B - PROGRAMME DE CONTROLE

Le programme ci-dessous permet de rele
ver les oscillogrammes aux fiérants
poiris du ci et d'effectuer le réglage
du rapport cvelique

ce enregistrée &st une succes

A - AZIMUTEINSTELLUNG DES
SCHREIB-LESEKOPFS

Einstellungbedingungen

- Emne 10 kHz Testcassette zur Azimut-
einstellung n das Gera: einseltzen.
einen zweispurigen Oszilloskon an den
Ausgaben 1 und 7 von kO3 ‘Oszilios
kop mit 2 Kandien!.
Schalterstellung :
1e « i Taste

eingedruck-

Einstellung

— Azimut einstellen. um auf den beiden
Spuren (Kanalen) die hochste S nus-
spannung zu erhaiten. Fails erforderiich
den Hochstwert auf der Digitalspur for-
cen ‘7 von [kQ3: Die Differenz da"
hochsters 1.5 dB bei 10 kHz betragen.

‘6_’. v

B - STEUERPROGRAMM

Mit dem untenstehenden Proegramm kon-
nen die Oszillogramme an den verschiade
nen Punkten des Schaltkreises erndht und
das Zykiusverhaltnis eingesteilt werden,
D e aufgezeichnete Sequenz ist eine Foige

ségaux aCet ! cher Bits auf O und 1.
10 FOR I=0 TO B1
20 READ A
30 POKE &H7000+1,
40 NEXT I

S MOTORON

50 EXEC &H7000C

60 DATA 134,147,183,221,197,74,1
97,204,85,85,52,6,204,0,110,253,
18,6, 182.231, 192 132,1,39,249,1
1,198,92,31,152, 132,15, 129, 15, 38
,97,37,17,134.110,183,231. 199, 20
97,28,294,102,228,102,97,32,215

83,
70

231,
LATH

199, 203
2:104,97.26,1,102,228,1

198,255, 255

&0 END

C - REGLAGE DU RAPPORT
CYCLIQUE

- Brancher un ascilosc

tale 'point 1 ge BO23

ops en sortie digi-

nregistrés
e.

— Regier PKO1 pour obtenir

C - EINSTELLUNG DES
ZYKLUSVERHALTNISSES
— Ein Oszillcskon am Dignalausgang
anschlielen (Punkt 1 von BO2
— Den die Aufnahme enthaitenden Sand-
t2il mit gem Steuerprogramm lesen,

PKO1 einsteilen. um zu erhalten :

1.11ms 1.1 ms

Q

A - ADJUSTING THE
RECORD/PLAYBACK HEAD AZI-
MUTH

Adjustment conditions

— Insert a test cassette for setting 1C kHz
azimuth intc the machine.
Connect an oscilloscope with
tracks to outputs 1 and 7 of k03,
Control position ; « P » buiton pushed

Adjosting

— Adjust the azimuth for maximum sine
voltage on beth tracks. if necessary
favor the maximum on the digital track
17 on ik03'. The difference shoula be at
the most 1.5 dB at 10 kkz

two

B - MONITORING PROGRAMME

The programme below makes it possibie to
record grams at the different
points of the circuit and to adjust the cycli-
cal ratic.

The rscorded sequence is a succession of
bits equal 1o 0 and 3.

183,231, 1
231,198,
6,179,223
236, 163
3.6,104,
134,78,1

2,9%,32,

C - ADJUSTMENT OF
THE CYCLICAL RATIO
— Connect an oscilloscope ¢ the digita
output ipoint 1 of BO2),

Read the portion of tape recorded with
the monitoring programre,

Adjust Pk 01 in order to obtain

Max.: 1,156 ms

Min. : 1.05 ms

CONTROLES ET REGLAGES
KONTROLLEN UND EINTELLUNGEN
CONTROLS AND SETTINGS

Vi/a



IV - SCHEMA DE PRINCIPE
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NCIPE

B
PRISE
12V =

1
l Contact
o g‘enerql
Fermé avec

action surtouche
». >, g

T Em
I
1
|

TKOS

CK30 - CK33 :

Eléments spécifiques 2 la 2° version.

PK 01 remplace la résistance RK 11 (33 k) de P’appareil 1 version.

r REGULATION |
- Ouvert avec I RK50180 MOTEUR :
action sur
touche & . 1
OM___ ¥ RK51.15K
E UKO2

SEMI-CONDUCTEURS

RK43 - vitesse ~~J~. Lprxoz|ckszL 10n
390 <12y | P~
RKOS 4 12V oo ?:'(g‘
2K7 RK52-180
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27K n " — - —— —— —
_-——-—-—-——_-—-
1
1
TKO2 I
BC5478
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i o — L] I
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RKOS | CKOS [ K07 por E |y T 40 |
470 47 1K a7K 55 RK21 o
3K3 H I
—— Z
%KKOS TKO3 g 1
RKO8 § I
10K 10p RK29 RK30 8 |
Uko? 8 K2 E
? =1 ¢
- ~TK29 ] of 1
In 2 EN|
= =
RK47 ——— RK1L TKO4 RK28 5 wfw g
12K RK10 22K —— o T |
™ 3 1Y
CK14 DKO2 == CK16
100n la 47n -
I~ oy
DKO1 1 2
o . | £
DY +12v
‘Entrée digitale
RKG4
390 D
«12v Prise male
RK31 [IJR‘QG ENTREE
33K cko7 W 2K7 PMK 90900 SORTIE
3? 9 I (Cété Soudures)
RK33 RK49 i
18K .lﬁ, Sortie audio #G
1
CKO9 e [ =
100
P Fa” TKOS 1
TKOS I
RK35 TABLEAU DES SEMI-CONDUCTEURS
220K 1
: aTK 3
RK32 RK37 lLCKOG ! REPERES TKO1 & TK 08 ) TK09 & TK 11 DK 01 a DK 04 DK 05 DK 06
100 470 47p
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[]
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33 : Eléments spécifiques a la 2¢ version.

stance RK 11 (33 kf2) de I'appareil 1 version.

r' REGULATION |
} moosso MOTEUR

COMMUTATEUR
ENREGISTREMENT/LECTURE
(coté soudures)

i

10 9 Lecture

f® iR
TF e T 0 T3 &

18 1 Enregistrement

L 1S BROCHAGE DES
E] RK 21 ° SEMI-CONDUCTEURS
3K3 H
y S— ‘6
TKO3 13
W
B
o E E
j Vi g <t
27 E
70 .g cB 12
rK04 &
gllga u: m-l BC238B UPC 1447 H
-j—~ l 0 “> BC485A
15
5] L H
= CKi6
47n | ~
1 9]
o
—e & )
I
ntrée digitale
IN 7 3
I Prise male
1 ENTREE X
l MC 3403 P
l {Cbté Soudures)
I
Sortie_audio ' ¢G
]
- s ——— e v
TABLEAU DES SEMI-CONDUCTEURS
TK 1 DK 01 & DK 04 DK 05 DK 06 DK 07 UK 01 UK 02
BZX 83 BZX 46 V260 P
5A 1N 4148 C12 CHVS 124 MC 3403 P UPC 1447 H

SCHEMA DE PRINCIPE IV/Z I

Oscillogramm
niveaux «0 »

V collecteur
de TK 02

V sortie 8
de UKO01

V sortie 14
de UKO1

V sortie cath
de DK 03

V collecteur
de TK03

V sortie 7 i
de UKO1

SCHEMA |

e



LEGENDES ET CONDITIONS DE MESURES

—o—
1

: Points de raccordements aux

circuits imprimés.

: Tensions continues relevées

par rapport a la masse a
Paide d'un voltmétre de
40 kQ/v.

1

APPAREIL :

: Tensions continues relevées

par rapport 4 la masse 2
I'aide d'un voltmétre électro-
nique.

En fonction enregistrement,
sans signal a I'entrée.

Oscillogrammes relevés dans le cas de la lecture d'une cassette enregistrée avec une succession de bits de

niveaux « 0 » et « 1 ».

V collecteur
de TK 02

V sortie 8
de UK 01

V sortie 14
de UK 01

V sortie cathode
de DK 03

V collecteur
de TKO03

V sortie 7
de UKO01

SCHEMA DE PRINCIPE
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05V /div.

2 V /div.
0,5 ms/ div.

2V /div.
0,5 ms/ div.

2 V /div.
0,5 ms/ div.

5V /div.




IV - SCHEMA DE PRINCIPE
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1 ADAPTATEUR SECTEUR

L

| Contact général
Fermé avec action

Co, o, aa

sur touche
L J.

CKO7
RKO7 100n

|

114 DKO1 .
| 4 ™ |
O I CKO9
-
4n7 [ N
& P DKO2
— RKO8 Réglage
27K rapport
Piste digitale t LT cyclique
9 9,5V u K14
| 9 PKO1  RKIB | Ty |
A 8 A7Ki: 10K I'—‘
| § | RK12 N0 I |
® I RKoS 10K
110
& R RK19
Tote RK13 CK13 1K62
dettacement] g o 10K T 1‘]%(:\)/”
RK22
S09
CK16

Piste audio

TO7

RK21

i}

i
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NCIPE

B
PRISE
12V =
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Eléments spécifiques 2 la 2° version.

PK 01 remplace la résistance RK 11 (33 k) de P’appareil 1 version.
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33 : Eléments spécifiques a la 2¢ version.

stance RK 11 (33 kf2) de I'appareil 1 version.

r' REGULATION |
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COMMUTATEUR
ENREGISTREMENT/LECTURE
(coté soudures)
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Oscillogramm
niveaux «0 »
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V sortie 14
de UKO1

V sortie cath
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de TK03

V sortie 7 i
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LEGENDES ET CONDITIONS DE MESURES

—o—
1

: Points de raccordements aux

circuits imprimés.

: Tensions continues relevées

par rapport a la masse a
Paide d'un voltmétre de
40 kQ/v.

1

APPAREIL :

: Tensions continues relevées

par rapport 4 la masse 2
I'aide d'un voltmétre électro-
nique.

En fonction enregistrement,
sans signal a I'entrée.

Oscillogrammes relevés dans le cas de la lecture d'une cassette enregistrée avec une succession de bits de

niveaux « 0 » et « 1 ».

V collecteur
de TK 02

V sortie 8
de UK 01

V sortie 14
de UK 01

V sortie cathode
de DK 03

V collecteur
de TKO03

V sortie 7
de UKO01

SCHEMA DE PRINCIPE

v. |

05V /div.

2 V /div.
0,5 ms/ div.

2V /div.
0,5 ms/ div.

2 V /div.
0,5 ms/ div.

5V /div.
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TABLEAU DES SEMI-CONDUCTEURS
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ENREGISTREMENT/LECTURE

9 Lecture

LEGENDES ET CONDITIONS DE MESURES

—QO— : Points de raccordements aux cir-

cuits imprimeés. )
[j\ : Tensions continues relevées par
rapport 3 la masse & [aide d'un

voltmétre de 40 kQ/V.
APPAREIL : En fonction enregistrement sans

signal & I'entrée. Moteur en fonc-

tionnement. .

: Tensions continues relevées par
rapport a la masse a faide d'un
voltmétre électronique.

1 Enregistrement

MODIFICATIONS APPORTEES AUX LEP 1" VERSION ET 2° VERSION

Ce lecteur-enregistreur de programmes 3° version
remplace les premiére et seconde version. Les modifica-~
tions apportées a ces derniers concement :

1. L'alimentation de I’électronique :

Un régulateur 8 V - 100 mA remplace TKO09. Le pont de
résistances RK0O2 - RK37 permet d’obtenir une tension
nominale de 9,5 V.
2. Alimentation et commande moteur
La commande moteur se fait par rapport & la masse
(TKO3).
RK24 passe 4 4,7 kQ au lieu de 3,3 kQ de fagon & moins
charger la sortie PIA (U2 de I'unité centrale).
CKO5 (0,1 uF) a ét6 ajouté en sortie de TKO2 pour éviter
tous risques d'accrochages HF.
3. Préamplificateur digital et audio
Le schéma des lecteurs-enregistreurs 17 et 2° version
est simplifié; un double amplificateur opérationnel
{UKO2) remplace les transistors TKO1 et TKO2 pour le
préamplificateur digital et les transistors TKO5 et TKO6
pour la voie audio.
4. Filtres
Leurs caractéristiques sont améliorées :
— Filtre 6,3 kHz :

RK22 =910 Q remplace RK15=1kQ

RK23 = 560 Q remplace RK16 =510 kQ.

~ Filtre 4,5 kHz :
RK18 = 10 kQ est insérée en série avec PKO1
RK19 = 1,6 kQ remplace RK13 = 1,8 kQ..

La tolérance des condensateurs est de 2,5% et celle des
résistances de 5% pour conserver une bonne sélectivité.
5. Ecréteur

Les modifications portent sur les valeurs des compo-
sants :

RKO8 = 27 kQ remplace RK10 =1 MQ

CKO8 = 270 pF remplace CK29 = 1 nF.

6. Détection

Les transistors TKO3 et TKO4 des lecteurs-enregistreurs

1re et 2° version ont été supprimé. Pour conserver un

filtrage correct un double réseau RC est utilisé. Les

entrées du comparateur sont croisées pour respecter les

conditions de phase.

Pour éviter fes risques de déclenchements’ intempestifs

sur les résiduelles, RK33 = 120 kQ a été ajoutée.

~ RK34 = 240 Qremplace RK29 = 680 Q pour conserver
la compatibilité 0-5 V en sortie du comparateur du
fait de I'alimentation 9,5 V.

— RK26 =10kQ remplace RK39=3,3kQ de facon a
moins charger le PIA (U, de I'unité centrale).

IvV/.
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V - CIRCUITS IMPRIMES : IMPLANTATION DES ELEMENTS

LECTEUR-ENREGISTREUR DE PROGRAMMES (1~ version)
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V - CIRCUITS IMPRIMES : IMPLANTATION DES ELEMENTS | A -R
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LECTEUR-ENREGISTREUR DE PROGRAMMES (3° version)

Téte d’éffacement '

Moteur

Téte enregistrement/
lecture

Moteur

1
Prise male

ENTREE
SORTIE

{coté soudure)

Comact} Fermeé avec action -

général [ sur touche . <4d.

CIRCUITS IMPRIMES I B




VI - CONTROLES ET REGLAGES - KONTROLLEN UND EINSTELLUNGEN -
CONTROLS AND SETTINGS

A - RFGLAGE DE L'AZIMUT DE

LA TETE D'ENREGISTREMENT/

LECTURE

Conditions de réglage

— Introduire une cassette de test réglage
d'azimut 10 kHz dans "appareil.

- Brancher un oscilioscope double voies

aux sorties 1 et 7 dé k03

— Position des commandes: tou-
che « Py enfonceée

Réglage

- Régler I'azimut afin a’obtenir, sur les
deux voies, ‘@ maximum de tension

sinusoidate. Si nécessaire favoriser le
maximum sur !a vcie digitaie (7 de
1kQ3i. La différence doit &tre au plus de
1.5 dB a 10 kHz.

B - PROGRAMME DE CONTROLE

Le programme ci-dessous permet de rele
ver les oscillogrammes aux fiérants
poiris du ci et d'effectuer le réglage
du rapport cvelique

ce enregistrée &st une succes

A - AZIMUTEINSTELLUNG DES
SCHREIB-LESEKOPFS

Einstellungbedingungen

- Emne 10 kHz Testcassette zur Azimut-
einstellung n das Gera: einseltzen.
einen zweispurigen Oszilloskon an den
Ausgaben 1 und 7 von kO3 ‘Oszilios
kop mit 2 Kandien!.
Schalterstellung :
1e « i Taste

eingedruck-

Einstellung

— Azimut einstellen. um auf den beiden
Spuren (Kanalen) die hochste S nus-
spannung zu erhaiten. Fails erforderiich
den Hochstwert auf der Digitalspur for-
cen ‘7 von [kQ3: Die Differenz da"
hochsters 1.5 dB bei 10 kHz betragen.

‘6_’. v

B - STEUERPROGRAMM

Mit dem untenstehenden Proegramm kon-
nen die Oszillogramme an den verschiade
nen Punkten des Schaltkreises erndht und
das Zykiusverhaltnis eingesteilt werden,
D e aufgezeichnete Sequenz ist eine Foige

ségaux aCet ! cher Bits auf O und 1.
10 FOR I=0 TO B1
20 READ A
30 POKE &H7000+1,
40 NEXT I

S MOTORON

50 EXEC &H7000C

60 DATA 134,147,183,221,197,74,1
97,204,85,85,52,6,204,0,110,253,
18,6, 182.231, 192 132,1,39,249,1
1,198,92,31,152, 132,15, 129, 15, 38
,97,37,17,134.110,183,231. 199, 20
97,28,294,102,228,102,97,32,215

83,
70

231,
LATH

199, 203
2:104,97.26,1,102,228,1

198,255, 255

&0 END

C - REGLAGE DU RAPPORT
CYCLIQUE

- Brancher un ascilosc

tale 'point 1 ge BO23

ops en sortie digi-

nregistrés
e.

— Regier PKO1 pour obtenir

C - EINSTELLUNG DES
ZYKLUSVERHALTNISSES
— Ein Oszillcskon am Dignalausgang
anschlielen (Punkt 1 von BO2
— Den die Aufnahme enthaitenden Sand-
t2il mit gem Steuerprogramm lesen,

PKO1 einsteilen. um zu erhalten :

1.11ms 1.1 ms

Q

A - ADJUSTING THE
RECORD/PLAYBACK HEAD AZI-
MUTH

Adjustment conditions

— Insert a test cassette for setting 1C kHz
azimuth intc the machine.
Connect an oscilloscope with
tracks to outputs 1 and 7 of k03,
Control position ; « P » buiton pushed

Adjosting

— Adjust the azimuth for maximum sine
voltage on beth tracks. if necessary
favor the maximum on the digital track
17 on ik03'. The difference shoula be at
the most 1.5 dB at 10 kkz

two

B - MONITORING PROGRAMME

The programme below makes it possibie to
record grams at the different
points of the circuit and to adjust the cycli-
cal ratic.

The rscorded sequence is a succession of
bits equal 1o 0 and 3.

183,231, 1
231,198,
6,179,223
236, 163
3.6,104,
134,78,1

2,9%,32,

C - ADJUSTMENT OF
THE CYCLICAL RATIO
— Connect an oscilloscope ¢ the digita
output ipoint 1 of BO2),

Read the portion of tape recorded with
the monitoring programre,

Adjust Pk 01 in order to obtain

Max.: 1,156 ms

Min. : 1.05 ms

CONTROLES ET REGLAGES
KONTROLLEN UND EINTELLUNGEN
CONTROLS AND SETTINGS

Vi/a



A. - REGLAGE DE LA VITESSE

Aprés sélection du réglage du lecteur-enregistreur et du

mode « continu » de déroulement par exemple :

— Régler la résistance ajustable PKO2 située sur la
platine régulation moteur.

Le nombre de bits lus X doit étre :
990 < x < 1010

Les bons résultats sont affichés en jaune, les mauvais
résultats en rouge.

B. - TESTET RéGLAGE DU RAPPORT CYCLIQUE
(test des fronts)

Ce test permet, sur 500 bits, une relecture du bit lu,
550 ps apres le front. Le méme bit doit &tre retrouvé. Ce
test se fait sur les bits de niveau 1 et de niveau 0 et
s'arréte a la premiére erreur.

Le réglage du rapport cyclique n'est possible que sur les
appareils de deuxiéme ou troisiéme version, équipés de
la résistance ajustable PKO1.

Réglage
= Brancher un oscilloscope en sortie digitale (point 3 de
la platine).

— Sélectionner le réglage du magnétophone et le
premier groupe de tests en déroulement continu.

— Régler PKO1 pour obtenir :

1NMmg) 111ms durée maximale : 1,15 ms

durée minimale : 1,05 ms

Le signe+ en jaune, affiché & I'écran indique une
absence d'erreur pour les bits concernés. Un signe— en
rouge indique une erreur. :

C. - CONTROLE DU BIT DE DUREE MINIMUM

La durée minimum acceptée pour un bit doit &tre
comprise entre les valeurs suivantes :

valeur limite minimale : 600 ps
valeur normale 1 1100 ps

Les mauvais résultats sont affichés en rouge et les bons
en jaune. On affiche également I'onde étalon (en noir) et
I'onde correspondante aux 100 bits lus. Celle-ci est
centrée autour du bit minimum (représentée en rouge) et
le déplacement sur cette onde s’effectue par les touches
— et — du clavier.

TESTS N° 2 ET N°3

Ce test est signalé par I'affichage en haut d’écran d'une
cassette suivie des chiffres 2 et 3.

TEST N° 2

Ce test nécessite une bande vierge (cassette appelée

ESSAl), si possible sans amorce pour faciliter la

manipulation.

— Effectuer les opérations indiquées sur les pages

d'écran successives (phases n° 1, n° 2 et n° 3).

L’extinction des étoiles correspond a la lecture ou a

I'écriture de blocs de 128 octets.

En cas d'erreur, un message d’erreur est affiché et 'on a

le choix entre la confirmation de ce test ou le rappel du

test n°2 (c’est-a-dire refaire I'enregistrement puis la

lecture).

Les erreurs pouvant étre détectées sont les suivantes :

— Magnétophone non prét : sur I'écran, une cassette
suivie d’'un point d'inter-
rogation clignote.

— ERREUR 2 : erreur au démarrage de la
lecture.

~ ERREUR 3 : erreur de lecture (récep-
tion des octets différents
de ceux que f'on a stoc-
kés).

TEST N° 3

Ce test s'effectue sur la partie AUDIO du_lecteur-
enregistreur de programmes et sur la face2 de la
cassette étalon (appelée cassette SON + DIGITAL). On
pourra avoir les mémes erreurs que dans le test n° 2.

CONTROLES ET REGLAGES

VI/.




LISTE DES PIECES DETACHEES I

LECTEUR/ENREGISTREUR DE

PROGRAMMES CODE DESIGNATION REPERE
207 TX0262 | CONDENSATEUR TANTALE 47uF 10V CK34
PIECES DE CHASSIS 207 TX 0407 | CONDENSATEUR TANTALE 47uF 63V (K56
273TX0200 |DIODE 1N4148 DKl & 4
CODE DESIGNATION REPERE 273TX 0321 |DIODE BZXB3C12 DK5
2737X 0045 | DIODE BIX46CEV8 DK6
908 TX0500 | ADAPTATEUR SECTEUR 12V 300MA 237X 0793 | DIODE LED ROUGE VZ60P124 K7
928 TX 0175 Ltﬂ%%ﬁ %r:pgrsmsmsumecmm DE PROGRAM- 1027X 0995 | INTERRUPTEUR A LAMES
114TX 3065 | PRISE DIN 5 BROCHES 207TX2121 | POTENTIOMETRE AJUSTABLE 47k Q PKI
13672387 |RESSORT A LAME {OUVERTURE VOLET PORTE- 102 7X 0985 | PRISE JACK (AUMENTATION)
CASSETTE) 270 TX0013 | TRANSISTOR BC2388 K1 4 8
270X 0853 |TRANSISTOR BCABSA T & 1
PLATINE LECTEUR/ENREGISTREUR DE
PROGRAMMES PIECES DE PRESENTATION
CODE DESIGNATION REPERE CODE DESIGNATION REPERE
598 TX 1149 |PLATINE ENREGISTREMENT/LECTURE 600 TX 0464 | COFFRET INFERIEUR
EQUIPEE . ‘ 600 TX 0465 |COFFRET SUPERIEUR
276 TX 1051 | CIRCUIT INTEGRE MC3403P UKt 162 TX2983 |COUVERCLE OU BAC A PILES
1027X0997 | COMMUTATEUR ENREGISTREMENT/LECTURE 162T%2984 |ENJOLIVEUR OF PRISES DECORE
240 TX 0229 | CONDENSATEUR CHIMIQUE 220F 16V CK11-12 186 TX 2143 | TOUCHE (COMMANDES MAGNETOPHONE)
207 TX 1316 | CONDENSATEUR CHIMIQUE 47uF 16V K1 614 TX 2801 |VOLET PORTE-CASSETTE
TO07

VI I /1 LISTE DES PIECES DETACHEES




LISTES DES PIECES DETACHEES

LECTEUR/ENREGISTREUR DE

PROGRAMMES CODE DESIGNATION REPERE
: 276TX 1051 | CIRCUT INTEGRE MC3403P UKo1
PIECES DE CHASSIS 276 TX 1047 | CIRCUIT INTEGRE TLOB2CP OU MC34002P  |UKO2
276TX0385 | CIRCUT INTEGRE MC7BLOBAC K03
CODE DESIGNATION REPERE 1027X 0997 | COMMUTATEUR ENREGISTREMENT/LECTURE
240TX 0187 | CONDENSATEUR CHIMILE 10F 25V cKO1-11
S0BTX 0500 | ADAPTATEUR SECTEUR 12V 300MA 240TX0223 | CONDENSATEUR CHIMIQUE 2204sF 16V CKo4
SBTXOVS | FLATINE ENAEGISTREURAECTELR DF PROGRAN- 207TX1173 | CONDENSATEUR CHIMIUE 1004sF 16V cK13
147X 3065 | PRISE DIN 5 BROCHES 273TX0200 | DIODE N4148 DKDI 04
136 TX 2387 | RESSORT A LAME ( OUVERTURE VOLET PORTE: Z73TX0107 | DIODE BZXBICHVE DKLS
CASSETTE | 2737123 | DIODE LED ROUGE COYBSN OU COVIO3 | OKOY
1027X 0396 | INTERRUPTEUR A LAMES
PLATINE LECTEUR/ENREGISTREUR DE 20772121 | POTENTIOMETRE AJUSTABLE 47k ©2 PKO1
PROGRAMMES 1027X0995 | PRISE JACK | AUMENTATION )
207TX2324  |RESISTANCE A COUCHE 1622 1% DZ5W  |RKIg
00t - DESGRATION REPERE 207TX2325 | RESISTANCE A COUCHE B81kQ 1% 0Z5W - |RK20
2077236 | RESISTANCE A COUCHE 9092 1% 025W  |RK22
596 TX 1149 |PLATINE ENREGISTREMENT/LECTURE 2077X2282 | RESISTANCE A COUCHE 5622 1% 0Z5W  |RKZ3
EQUIPEE ( VERSION AVEC 1 CIRCUIT 270X 0853 | TRANSISTOR BC48EA TK02-03
INTEGRE ) 270TX 0648 | TRANSISTOR BCE47B TKO405
276TX1051 | CIRCUIT INTEGRE MC3403P UKo
1027X 0997 | COMMUTATEUR ENREGISTREMENT/LECTURE PLATINE REGULATION MOTEUR COM-
207X 0229 | CONDENSATEUR CHIMIQUE 220uF 16V eKI1-12 PRENANT:
2077X 1316 | CONDENSATEUR CHIMIOUE 47pF 16V ko1 276X 0577 | CIRCUIT INTEGRE UPC1447H ( TER TYPE) Ukoa
2077X0262 | CONDENSATEUR TANTALE 4pF 10V CK0304 _ 2671223 |CICUT INTEGRE UPCIATO (ZEME TYPE)  |UKOS
2077X 0407 | CONDENSATEUR TANTALE 47uF 63V CK05-06 207TX1200 | CONDENSATEUR CHIMIQUE 1pF 50V CK31
237X 0200 | DIODE IN4148 OKO1—> 04 207TX0378 | POTENTIOMETRE AJUSTABLE 470 © PKO2
2737X0321 | DIODE BZXB3C12 0K05
2137X0045  |DIODE BZXA6CEVE DKO6
237X 1236 |DIODE LED ROUGE COYBSN OU COVIG3  |DKO? PIECES DE PRESENTATION
1027X 0985 | INTERRUPTEUR A LAMES
2077X2121 | POTENTIOMETRE AIUSTABLE 47k © PKO! CODE DESIGNATION REPERE
1027X095 | PRISE JACK | ALIMENTATION |
201X 0013 | TRANSISTOR BC2388 TKO1—>08 B00TX 0484 | COFFRET INFERIEUR
270TX 0853 | TRANSISTOR BCAB5A KIS 11 B00TX 0485 | COFFRET SUPERIEUR
152TX 2983 | COUVERCLE DU BAC A PILES
595TX 1348 |PLATINE ENREGISTREMENT/LECTURE 167X 2149 |TOUCHE { COMMANDES MAGNETOPHONE |
EQUIPEE { VERSION AVEC 3 CIRCUITS 614 TX 2801 |VOLET PORTE-CASSETTE
INTEGRES )
T07

VIl/,

LISTES DES PIECES DETACHEES




